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A feladat pontos ismertetése után (megérkezés) a robot hiányosságait véltük felfedezni. Az 
irányfények nem voltak jól láthatóak a m� holdképen, az automata vezérl� program többször is 
elvesztette a robotot. A ment� kapszulák felnyitásához használt célszerszám alkalmatlan volt a 
mentési feladatra. A vezérl�  program legújabb verziója még nem volt egyszer sem tesztelve. 
 
Egyetlen éjszaka volt arra, hogy a Mars bázison a kiszolgáló személyzet minden problémát 
elhárítson, hogy reggel bajbajutott társaink után küldhessük a robotot, amint felkel a m� hold. 
 
Egyedül a rádiókommunikáció volt ugyan olyan rossz, 
mint a gyári teszteken, minden máson, amin lehetett 
állítani, javítani kellett. A vezérl�  programot az éjszaka 
során nem sikerült kijavítani, mivel az � t alkotó kreatív 
elme, az egész napos gürcölés miatt, akut koffein és taurin 
elvonási tünetben szenvedett, amit a legénységi szálláson 
próbált kipihenni.  
 
Az éjszaka során a kiszolgáló személyzet gépésze 
megalkotott egy zseniálisan új technológiával rendelkez�  
ment�  szerszámot, de hatalmas áramfelvétele miatt nem 
volt alkalmas a feladatra, habár jelesre vizsgázott a 
teszteken. 
Ezzel egy id� ben folyt az eredeti ment�  szerszám 
fejlesztése is, ami végül a marsi körülmények között is 
megfelel� en vizsgázott, így hajnalban felkerült a robotra.  
 
Az éjjeli-hajnali tesztsorozat folytán a robot energia cellái 
teljesen kiürültek. Ekkor már felkelt a Nap és az 
automata-vezérl�  programot megálmodó kreatív elme is. 
Üres cellákkal viszont nem lehetett tesztelni a programot, 
ezért vészhelyzeti cellákat kellett beszereznünk, ami majd 
egy órába telt. 
 
Ekkor kezdtük feltölteni a Mars járó f�  celláit, egy 
rögtönzött akkutölt� vel, amit két akkutölt� b� l (csak 
foglalatnak használva) és egy tápegységb� l rögtönöztem. 
A vészhelyzeti cellákkal a motorok nem adtak le 
megfelel�  teljesítményt, és fél�  volt hogy elakad a robot, 
küldetés közben. Azonban a vezérl�  program élesztéséhez 
elegend�  volt… Ekkor már csak egy óra volt hátra a 
sorsolásig, hogy melyik robot indul els� nek… Mivel nem 
számoltunk azzal, hogy mi leszünk az els� k a cellák 
töltését 4 órás id� tartamra állítottam. 



 
A vezérl�  program ekkor még meg sem moccant. Kisebb 
pánik kezdett eluralkodni a csapaton, de reméltem hogy 
mire a „start sarokba” kerül a robotunk, jó pár óra múlva, 
addigra minden rendben lesz. Itt jegyezném meg, hogy 
volt ”csapat” aki nem a sarokból indult… Fortuna nem 
volt velünk a sorsolásnál, így els� nek indultunk 
megmenteni a 10 bajbajutott � rhajótöröttet. Ekkor még a 
program teszteletlenül, de már egy hibát kijavítva 
foglaltuk el az � rközpontot. 
 
Az � rközpont f� komputere halott volt mikor 
beköltöztünk, és elkezdtük volna éleszteni a rendszert. A m� hold képét sem lehetett elérni a 
satellite hálózaton, miközben a saját szerverünkbe próbáltunk életet lehelni. Eközben technikusok 
hada szerelte a kincstári rendszert az asztal és a lábunk alatt, 
miközben a torony félpercenként a fülünkre szólt hogy induljunk 
már.  
 
Természetesen ekkor dobta el magát a rádió modul, ami azt jelezte, 
hogy a vészhelyzeti energiaforrások a robotban már haldokolnak. 
Ekkor gyors csere, a fél órát töltött f�  energia cellák már 20%-os 
töltöttségen voltak, így kerültek a robotba, remélve, hogy kibírják a 
küldetést. 
 
Közvetlenül az indulás el� tt nagy vihar tombolt a Mars felszínén a 
ment� kapszulák körül. Az addig mozdíthatatlannak vélt jéghegyek 
arrébb mozdultak, ezzel más útvonalra kényszerítve a ment�  
robotjárm� vet.  
 
A rádió modulok újra hangolása, és a robot start 
pozícióba helyezésekor elindult az óra. Ekkor állítottuk 
be az irányfényeket a roboton, hogy a vezérl�  program 
minél stabilabban lássa, és ekkor került át a vezérlés a 
marsi vezérl�  programnak, és mindezek után lett csak 
megrajzolva az els�  ment� kapszulához vezet�  útvonal. 
Letelt a 15 másodperc és a robot nem mozdult. Ahogy a 
rádió status LED-jei sem villantak… 
„Houston we have a problem” 
 
Gyors rendszer teszt és kiderült, hogy a marsi szerver- 
vas nem azon a kommunikációs csatornán próbálja elérni 
a rádiómodult, mint amin a teszt id� szak alatt. Ekkor jött 
a földi és marsi rendszer teljes lelövése és újraindítása 
mivel a marsi rendszer minden beállítását a földi 
programmal lehetett csak elérni. És itt is élt a 15 
másodperces késés, ezért a robot els�  mozdulata, jóval 5 
perccel az óra elindulása után történt csak meg. (!) 
Mögöttünk mindezen beállításokat a felkészülési id� ben 
tehették meg a csapatok… (érdekes módon volt olyan 
”csapat” is akinek a robotja 29:58-kor már mozdult). 



Ekkor vettük fel az els�  ment� kapszula felé vezet�  
útvonalat, és küldtük tovább a marsi bázisnak. Sajnos a 
robot és a vezérl�  program késleltetését nem sikerült 
összehangolni a szerencsétlen sorsolás és a torony 
sürgetése miatt, ezért a marsjáró ”kis lépésekkel” haladt 
az els�  célja felé. A rádiómodul csak akkor vette 
rendesen az adatot, ha álltak a motorok. Ezt az id� t, hogy 
mennyi ideig menjen a motor, ezt kellett volna a vezérl�  
programhoz állítani… Sajnos erre nem volt id� nk, így a 
robot negyed sebességgel haladt csak a cél felé.  
 
 
Meglepetésünkre a vezérl�  program nem vesztette el a robot irányfényeit csak egy-két pillanatra, 
mikor becsillant a marsi tenger. Lassan ugyan, de nagyon pontosan követe a robot a kijelölt 
útvonalat. Ekkor döntöttünk úgy, hogy nem a másik, vízben lév�  ment� kapszula lesz a következ�  
célpont, hanem irány a jégtábla, a hat túlél� ért. Ekkor a STOP parancs után 15 másodperccel 
megállt a robot. Itt szembesültem azzal, hogy közben nem lehet új útvonalat adni a robotnak, csak 
15 másodperc után. Ekkor egy riporter elkezdte faggatni a küldetést irányító kollégát, aki az 
útvonal rajzolása helyett, el� zékenyen elkezdte magyarázni a program m� ködését. Aq’or 
erélyesen elmondtam az adott pillanatban a fontossági sorrendet az irányítónknak, és egy 
szempillantás múlva elkészült az útvonal a jégtáblán rekedt társainkhoz. Ekkor már tudtam, hogy 
id� t lehetne nyerni azzal, ha rögtön felvesszük a teljes útvonalat, de sajnos a parancs már elküldés 
alatt volt mikor szóltam az irányítónak. 
 
A jégtáblán megmentettük a hat ”marslakót” és az új koordináták felvétele az utolsó 
ment� kapszula irányába megtörtént, amit 15 másodperccel kés� bb a marsi központ is megkapott, 
de sajnos nem a kapszuláig csak felé. Ismét koordináták felvétele és +15 másodperc, végül az 
utolsó kapszulában rekedteket is kiszabadítottuk. Ekkor újra a koordináták megadása történt, most 
már az EUROPA II felé, sajnos itt sem rá, csak felé… A marsi szerver irányító programjában elég 
nagy volt a t� rés, hogy mikor van az adott ponton a robot, a fejleszt�  üzem alacsony 
belmagassága és egyszer�  kamera rendszere miatt. Ezért a robot-vezérl�  program az EURÓPA II 
el� tt jó egy méterrel már úgy észlelte, hogy befutott a robot megmentve a tíz embert. Ezért kellett 
kivárni a végén majd egy perccet, hogy tehetetlensége folytán belibegjen a robot. 
 
Amennyiben lett volna még egy-két óránk a küldetés el� tt 
és sikerül a programot összehangolni a robottal és 
megtervezni a mentési stratégiát, akkor a 18 perces 
futamid� nk töredéke alatt menthettük volna ki bajbajutott 
társainkat a ment� kapszulák fojtogató fogságából. Ekkor 
már majdnem 30 órája talpon voltam, és mivel nagyon 
érdekelt a többi induló csapat, ezért fáradtságomat 
véd� italba fojtottam, és társaimmal tovább drukkoltunk a 
marsi tenger peremén. 
 
Felállni a ’dobogóra’, még ha a legalsó fokára is, mindenképpen gy� zelem, f� leg, hogy el� ször 
indultunk Mars ment�  akción. Jöv� re remélem, az egész csapat nyerni megy Kiskunhalasra, és 
nem csak egy jót versenyezni… Továbbá remélem, hogy minden csapatot azonos feltételekkel 
mérnek majd. 
A versenyen volt pár megosztott különdíj, egyedülálló meghajtási ötletemért minket is különdíjjal 
”jutalmaztak”, de csak a mi díjunkat osztották sajátságosan, külön pénzre, és külön oklevélre… Ki 
gondolja, hogy nekünk a pénz nem számít? Remélem jöv� re az elnyerhet�  különdíjnak mi nem 
csak az oklevelét, hanem a díját is megkaphatjuk.  


